OMRON

INVERTER LX

Dall'esperienza Omron il massimo comfort in ascensore

realizing



Inverter LX

'esperienza Omron...

Frutto del know-how e dell'esperienza di Omron nel settore degli

ascensori, l'inverter LX & in grado di controllare sistemi tradizionali

o gearless. Progettato per gestire oltre 5 milioni di partenze al 150%

della corrente di uscita, LX offre gli elevati standard qualitativi ai

quali Omron ha abituato i suoi clienti, compresi un funzionamento

silenzioso e un controllo efficiente del motore. L'integrazione della

funzione di programmazione e dell'orologio con calendario

garantisce flessibilita nel controllo delle applicazioni.

Console di programmazione LCD integrata

e Progettata per accedere comodamente ai parametri e modificarli in modo

intuitivo
e Funzione copia: per l'impostazione dei parametri e il backup della
programmazione

e 4 parametri configurabili per il monitoraggio multiplo con unita di misura

standard

e Protezione mediante password

¢ 10 lingue: inglese, tedesco, francese, spagnolo, italiano, portoghese,

giapponese, cinese, turco e russo

e |a funzione orologio con calendario consente di salvare la cronologia errori con

indicazione di data e ora

L‘orologio consente
il funzionamento
speciale in “modalita
notturna“

Specifiche dell'inverter LX

e Controllo vettoriale della corrente con o senza scheda di retroazione

e Elevata coppia di spunto (200%/0,3 Hz in anello aperto, 200%/0 Hz con
controllo vettoriale ad anello chiuso)

e Sicurezza integrata: IEC 61508 SIL2 STO

e Linguaggio LIFT (Hz, m/s, giri/min. e cosi via)

e Comunicazioni RS485 integrate —Modbus RTU—
® CE, cULus, RoHS

Feedback multiencoder

e Schede con opzione encoder a canale singolo o doppio per
encoder Hiperface ed EndAt incrementali

e Encoder monogiro e multigiro

I:_I'EI'. EnDat '
B EnDat HIPERFACE™
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Incremental




Flessibilita nella scelta del motore e controllo efficiente
e Controllo di motori asincroni

e Controllo di motori a magneti permanenti

e Tuning ed avvio semplici

¢ Autotuning statico e rotativo ad elevata precisione (brevettati)

e | oop di controllo 8 volte pili rapido rispetto alle soluzioni

precedenti, in grado di assicurare una risposta pit rapida al
rollback

Controllo del motore PM per

la massima efficienza e un

ingombro inferiore

Funzionamento silenzioso ottimale

e Assenza di rumore elettrico nel motore

e La ventola rimane accesa o spenta in funzione della temperatura dell’inverter in
modo da ridurre i rumori percepibili

¢ Elevata efficienza energetica grazie ai motori PM

e Alimentazione con cicli di accensione e spegnimento di 3 min per il massimo
risparmio energetico

Funzionalita lift dedicate

e Sequenza lift completa

e Cablaggio NPN/PNP che adatta il dispositivo a ogni tipo di controller per ascensore
e Compensazione cella di carico

e Funzionalita avanzate di emergenza

e Funzione anti-rollback

e Corsa ascensore per piano corto: la funzione QuickFloor riduce il tempo di corsa per
brevi distanze

Funzione QUICKFLOOR disattivata Funzione QUICKFLOOR attivata
Velocita selezionata Velocita selezionata

) @ Velocita ottimale calcolata
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| Decelerazione : Decelerazione
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Funzione QuickFloor disattivata e arrivo al piano anticipato: il Viene selezionata un’unica velocita ottimale per il massimo
sistema decelera con largo anticipo funzionando a velocita comfort durante il viaggio in ascensore e la massima

moderata per un tempo prolungato. riduzione del tempo di decelerazione.



...vi garantisce il massimo comfc

Le avanzate funzionalita specifiche per gli ascensori comprendono:
autotuning statico ad alta precisione, sequenza lift completa,
funzione anti-rollback, funzione piano corto, riporto al piano in
emergenza, memorizzazione automatica della posizione al piano e
Drive Programming.

Inverter LX: per viaggiare in ascensore molto confortevolmente!

Corsa confortevole

® 6 impostazioni rampe ad S

¢ Associazione automatica di velocita e rampe
e Soppressione della variazione di coppia

e Compensazione di inerzia

e Speciale impostazione anti-rollback

Rollback su ascensori con carico Rollback con compensazione
“pesante” dei guadagni
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LFPAEGWWH 1O N D 1 | UL 0O MAAND
A HE SIGHAL | 1 ' '

» Arrivo al piano perfetto

E X e Trasporto immediato al piano a una velocita di emergenza

e In base al consumo minimo linverter decide la direzione

cY
EHEHGEiIT | Funzione riporto al piano per situazioni di emergenza | . ‘
; 'lhl - ‘




» Il secondo encoder per il
feedback della posizione evita
gli errori dovuti allo slittamento
della puleggia del motore e
all‘estensione della fune

Controllo della posizione

¢ Modalita di posizionamento completa (Controllo piano totale)

* Modalita di posizionamento relativa (Modalita di approccio piano)

e Controllo mediante input digitali o Drive Programming

e Controllo ad anello chiuso e controllo della posizione indipendenti dai
feedback

e Funzione di auto-apprendimento per il posizionamento al piano fino a 40
piani

O OIGA ET O I » Acquisizione intuitiva di 40 piani

tramite una semplice sequenza

Programmazione integrata
e Funzionalita di Drive Programming per il controllo decentralizzato
e Accesso completo ai parametri e alle funzioni dell’inverter

e Linguaggi di programmazione mediante diagramma di flusso o testo
strutturato

o 5 task paralleli fino a 1000 linee per programma

e Accesso all’orologio con calendario

» Controllo flessibile e : Pm;'r;niA‘r:ﬁNG
dell‘applicazione, ad esempio

l‘analisi della frequenza delle
corse puo essere programmata
dall‘utente



OmRron

Valori nominali

Configurazione del sistema

Nato per controllare gli ascensori

Controllo vettoriale della corrente, con o senza PG

Coppia di spunto elevata (200%/vettore sensorless a 0,3 Hz,
200%/controllo vettoriale ad anello chiuso a 0 Hz)

Controllo motori IM e PM

Funzione di emergenza con alimentatore flessibile
(controllo 220 Vc.a., alimentazione da 48 Vc.c. 0 36 Vc.a.)

Autotuning avanzato rotativo e statico
Sicurezza integrata: IEC 61508 SIL2
Funzione orologio e calendario

Funzionamento silenzioso tramite arresto della ventola in
funzione della temperatura

Tuning dinamico con un unico parametro

Unita di misura: Hz, m/s, giri/min...

Programmabilita logica integrata

Encoder doppio universale opzionale (Endat, Hiperface, Line driver)

Funzione di autoapprendimento per il posizionamento al
piano fino a 40 piani

Funzionalita Lift dedicata (controllo frenata, sequenza Lift...)
CE, cULus, RoHS

Classe 400 V, trifase, da 3,7 a 18,5 kW

Alimentazione

Software per PC
CX-Drive
CX-One

Contattore

Console remota

Reattanza c.a. ingresso a5 linee LCD

Cavo per console
remota

Unita opzionali

Filtro
[ o 1
E Unita di frenatura
LX === Resistenza di frenatura
\
I Reattanza c.c.
Toroide S
Reattanza c.a. uscita
Motore

Messa a terra

Inverter
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Descrizione

Legenda codice modello

363LX-A4055-E

Serie LX

E: Standard europeo

Uscita massima applicabile

Frequenza di uscita massima

A 1P20 del motore
037: 3,7 kW

Tensione: z

4: Trifase 400 Vc.a. 185 18.5 kW
Classe 400 V

Trifase: 3G3LX-[] A4037 A4040 A4055 A4075 A4110 A4150 A4185
kW motore”! 3,7 4,0 55 7,5 11,0 15,0 18,5

e Potenza inverter (kVA) (400 V 5,7 59 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3
o8 480 V 6,8 71 11,6 15,8 20,7 26,6 31,5
'g § Corrente di uscita nominale (A) (3 min, 50% ED) 9 11 14 19 27 34 41
ﬁ % Tensione massima di uscita Proporzionale alla tensione di ingresso: 0...480 V
a T
o

400 Hz

2 IFrequenza e tensione di ingresso nominali Alimentazione di controllo: Monofase, 200...240 V 50/60 Hz

.g Alimentazione: Trifase, 380...480 V 50/60 Hz

-g Non attivare e disattivare I'alimentazione dell'inverter per piu di una volta ogni 3 min

“E’ Fluttuazione di tensione consentita ~15%...+10%

;—; Fluttuazione di frequenza consentita 5%

« |Frenatura di rigenerazione Circuito BRD interno (resistenza di scarico esterna)

£ [Resistenza minima collegabile () 70 | 70 | 70 | 35 | 35 | 24 | 24

$ |Carico di lavoro alla resistenza minima 10%

IL |Resistenza minima a funzionamento continuo (Q) 200 [ 200 | 200 [ 150 [ 150 [ 100 [ 100
Grado di protezione 1P20

Metodo di raffreddamento

Raffreddamento ad aria forzato

*1

Caratteristiche comuni

La potenza di uscita massima applicabile si riferisce a un motore standard trifase IM.

Codice del modello 3G3LX[]

Descrizione

Metodi di controllo

Onda sinusoidale PWM (controllo V/f per IM, controllo per vettore ad anello aperto per IM, controllo per
vettore ad anello chiuso per IM, controllo per vettore ad anello chiuso per PM)

Gamma di frequenza di uscita

0,00...400,00 Hz

Tolleranza di frequenza

Valore digitale impostato: +0,01% della frequenza max.

Valore analogico impostato: +0,2% della frequenza max. (25+10°C)

Risoluzione valore frequenza impostato

Valore digitale impostato: 0,01 Hz

Ingresso analogico: 12 bit

Risoluzione della frequenza di uscita

0,01 Hz

Coppia di spunto

200% a 0,3 Hz (controllo vettoriale ad anello aperto)

150% a 0 Hz (controllo vettoriale ad anello chiuso)

Funzioni di controllo

Capacita sovraccarico

150% per 30 s

Valore impostato della frequenza esterna

0...10 Ve.c. (10 kQ2), —10...10 Ve.c. (10 kQ), 4...20 mA (100 Q), Modbus RS485

Valori impostati della frequenza multi ingresso

7 multivelocita
10 velocita: Veloce, Lenta, Intermedia 1/2/3, Rilivellamento, Ispezione 1/2, Emergenza 1/2

Segnali di ingresso

9 terminali (7 multifunzione oltre a GS1 e GS2, NO/NC commutabile, logica NPN/PNP commutabile)
[Funzione terminale] SET (Impostazione dati secondo motore), FRS (Arresto free run), EXT (Errore esterno),
SFT (Blocco software), RS (Reset), PCLR (Cancella posizione corrente), M1 (Ingresso per uso generico 1),
MI2 (Ingresso per uso generico 2), MI3 (Ingresso per uso generico 3), MI4 (Ingresso per uso generico 4),
MI5 (Ingresso per uso generico 5), MI6 (Ingresso per uso generico 6), MI7 (Ingresso per uso generico 7),
MI8 (Ingresso per uso generico 8), SPD1 (Impostazione multivelocita 1), SPD2 (Impostazione multivelocita 2),
SPD3 (Impostazione multivelocita 3), RESC (Emergenza), INSP (Ispezione), RL (Rilivellamento),

COK (Segnale controllo contattore), BOK (Segnale controllo freno), FP1 (Posizione piano 1),

FP2 (Posizione piano 2), FP3 (Posizione piano 3), FP4 (Posizione piano 4), FP5 (Posizione piano 5), PAL
(Trigger blocco dati autoapprendimento), TCL (Trigger blocco polarizzazione coppia), LVS (Segnale
livellamento), NFS (Piano vicino), CMC (Cambio modalita di controllo), Nessuna allocazione (no)

Segnali di uscita

Funzionalita

Terminali di uscita a 4 rele: NO/NC commutabile [Funzione terminale]

RUN (Funzionamento), FA1 (Velocita costante raggiunta), FA2 (Frequenza impostata superata), OL (Segnale
avanzata sovraccarico (1), AL (Segnale di allarme), FA3 (frequenza impostata raggiunta), OTQ (Sovracoppia),
IP (Interruzione improvvisa dell'alimentazione), UV (Sottotensione), TRQ (Coppia limitata), RNT (Superamento
del tempo di funzionamento), ONT (Superamento del tempo di plugin), THM (Segnale allarme termico),

ZS (Segnale di rilevamento 0 Hz), DSE (Deviazione massima velocita), POK (Posizionamento completato), FA4
(Frequenza impostata superata 2), FA5 (Frequenza impostata raggiunta 2), OL2 (Segnale avanzata sovraccarico 2),
WAC (Avviso durata condensatore), WAF (Caduta velocita ventola di raffreddamento), FR (Segnale contatto di
awvio), OHF (Awviso di surriscaldamento del dissipatore), LOC (Segnale di indicazione corrente bassa), MO1
(Uscita per uso generico 1), MO2 (Uscita per uso generico 2), MO3 (Uscita per uso generico 3), MO4 (Uscita per
uso generico 4), MO5 (Uscita per uso generico 5), MO6 (Uscita per uso generico 6), IRDY (Inverter pronto), FWR
(Rotazione in avanti), RVR (Rotazione all'indietro), MJA (Errore grave), CON (Segnale di controllo contattore),
BRK (Segnale di controllo freni), UPS (Stato di ricerca del carico leggero), UPD (Direzione di ricerca carico

leggero), GMON (Monitoraggio soppressione gate), MPS (Ricerca posizione polo magnetico)

LX
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Funzioni per ascensore

Sequenza integrata e dedicata per ascensori (Controllo della velocita, Controllo posizione diretta), Controllo diretto
contattore e freno motore, Funzione rapida piano, Polarizzazione coppia all'avvio (al controllo vettoriale ad anello
chiuso), Regolazione del guadagno ASR, Unita Lift (velocita, posizione, accel/decel), Costante del motore salvata
su inverter ed encoder (Hiperface, EnDat), Funzionamento di emergenza con gruppo di continuita o a batteria
(alimentazione di controllo monofase 220 V, Alimentatore da 48 a 600 Vc.c. o monofase da 220 V)

% Ingressi analogici Due ingressi analogicida0a 10 Ve da—-10a 10 V (10 k), uno da 4 a 20 mA (100 Q) (risoluzione a 12 bit)
_E Uscite analogiche Uscita di tensione analogica (0...10 Vc.c., risoluzione a 10 bit), Uscita corrente analogica
N (0...20 mA, risoluzione a 10 bit), Uscita a treno di impulsi (frequenza max 3,6 kHz, corrente max 1,2 mA)
e Tempi accel/decel 0,01...3.600,0 s (lineare/curva a S per ascensore, Accelerazione/Decelerazione multistadio)
Display LED di stato Run, Programma, Alimentazione, Allarme, Hz, Ampére, Volt, %
Console di programmazione: Disponibili per il monitoraggio: Velocita di uscita, corrente in uscita, Coppia di uscita,
Tensione di uscita, Alimentazione di ingresso, Sovraccarico termico elettronico, Velocita LAD, Temperatura del
motore, Temperatura dissipatore, Coppia di uscita (valore con segno), Uscita per uso generico YA (n)
° Sovraccarico del motore Rele di protezione termica e ingresso termistore PTC
S |Sovracorrente istantanea 200% di corrente nominale per 3 s (170% per 15 kW e 18,5 kW)
E Sovraccarico 150% per 30 s
g Sovratensione 800 V
5 |Surriscaldamento del dissipatore Monitoraggio della temperatura e rilevamento errori
'g Livello di prevenzione di stallo Prevenzione stallo in fase di accelerazione e velocita costante
‘N |Errore di terra Rilevamento all'avvio
" Protezione specifica per ascensore Errore riferimentq yelocité, 'Errore contatto_re,_ Errore fre_np, Rilevamento rotazione errata, Accelerazione
eccessiva, Velocita eccessiva, Errore deviazione velocita
‘s |Grado di protezione P20
E Umidita relativa 90% o inferiore (senza condensa)
.'E Temperatura di stoccaggio —20...465°C (per brevi periodi durante il trasporto)
.g Temperatura ambiente —10°C...40°C
'% Installazione Interno (privo di gas corrosivi, polvere e cosi via)
T |Altezza di installazione Max. 1.000 m
8 |Vibrazioni 5,9 m/s2 (0,6 G), 10...55 Hz
8 Inverter
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Dimensioni

Dimensioni in mm

Tensione Modello inverter LX[J Figura
w W1 w2 H H1 D D1 D2 Peso (kg)
A4037 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A4040
Trif A4055 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
rifase )
400 V A4075
A4110
A4150
3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A4185

LX 9
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Filtri Schaffner

Inverter _ Dimensioni (mm) Peso L | W
A" 3G3LX Modello Filtro LIwTlH X YIalsB (kg) ‘ ]
A4037 | AX-FIL3010-SE |300|145| 40 | 286 |110|6,5|M5| 1,0 Q H| + @@B 0]
A4040 2 2 2
> AX-FIL3015-SE |300|207| 50 | 286 |150|6,5| M6 | 1,5
2| A4055 X
| A4075 665 | ou
M AX-FIL3030-SE |300|207| 50 | 286 |150| 6,5 | M6 | 2,1
o | A4110
A4150 ¢;
AX-FIL3053-SE | 442|250| 60 | 426 [180| 6,5 | M6 | 4,1 ® N
A4185
MS5(2x)
¢
o
e
o]
Reattanza c.a. ingresso
Bl —-
= \.
c2 &4
' J,fl.r':F
1 9 Q [—— —-.—'
———p —— el :
I S A —_—
Dimensioni Peso
Tensione Modello
A B1 B2 ci c2 D E F (kg)
AX-RAI03500100-DE 120 80 120 80 62 55 2,35
AX-RAI01300170-DE 75 195
400 V - - 55
AX-RAI00740335-DE 180 o5 190 140 55 6
AX-RAI00360500-DE 205 6,5
Reattanza c.a. di ingresso per EN12015
ELITIT] i
| ESS — ]
1 | L | L |
c oF
L | L | L | /
E—— | -]
i D L il E Loal
= A = —g
Dimensioni Peso
Tensione Modello
A B c D E F (kg)
AX-LX-RAI4037-CE 178 90 170 90 63 7 4,9
AX-LX-RAI4040-CE 178 90 170 90 63 7 5,5
AX-LX-RAI4055-CE 178 100 170 90 73 7 6,9
400 V AX-LX-RAI4075-CE 178 110 170 90 83 7 9,7
AX-LX-RAI4110-CE 285 145 205 160 115 8 20
AX-LX-RAI4150-CE 285 145 205 160 115 8 22
AX-LX-RAI4185-CE 285 145 205 160 115 8 26

10 Inverter
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Reattanza c.c.

Figura 1 B ) Figura 2
B
(@] (@] ‘
p — _%
c
— ﬁ
1O o ] = oF
je—— D | [~ E —
A
400 V
Modello . Dimensioni
Fig. Peso (ki
AX-RC 9 A B c D E F G H (ko)
06400116-DE 108 135 133 120 82 6,5 9,5 3,70
04410167-DE 120 152 136 135 o4 . 9,5 5,20
03350219-DE 1 146 _ 6,00
02330307-DE 160 11,4
01750430-DE 150 77 183 160 115 / 2 14,3
01200644-DE 2 195 161 163 185 88 10 - - 17,0
Reattanza c.a. uscita
Bl —-
= i
cz o
| | ,.r‘ﬂ F
1 9 Q [—— —-.—'
e—— 0 — - :
—————  —————
400 V
Modello Dimensioni
Peso (ki
AX-RAO A B2 c2 D E F (ko)
07300080-DE 180 85 190 140 55 6 5,5
04600110-DE 180 85 190 140 55 6 5,5
03600160-DE 180 85 205 140 55 6 6,5
02500220-DE 180 95 205 140 65 6 9,1
02000320-DE 240 110 275 200 75 6 16,0
01650400-DE 240 110 275 200 75 6 16,0
Toroidi ‘ X ‘
o D Motore Dimensioni Peso [ (o °
Riferimento CHEmGE KW L W H X Y m (kg) WY @m
-l o o
AX-FER2515-RE 25 <15 105 | 25 | 62 90 - 5 0,2 \—‘ ‘
AX-FER5045-RE 50 <185 | 150 | 50 | 110 | 125 | 30 5 0,7 ﬁ L ‘
H

LX 11
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Dimensioni resistenza

. Dimensioni Peso
Modello Fig. L H " " T (kg)
AX-REM02K1110-IE ] 310 100 240 295 210 7
AX-REMO03K5085-1E 365 100 240 350 210 8
AX-REM19K0032-1E 2 206 350 140 190 50 8,1

Inverter
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Installazione

CONTATTORE Fusibili
di ingresso Protezione
Protezione della rete
della rete elettrica O elettrica
Vedere la tabella Vedere la

tabella

Trifase —O\i“O—E—(Ym—

380... 480V O
(+10%, —15%)

50~60 Hz +-5% =D
3A

Ingresso
Reattanza c.a..
Armoniche

e isolamento

3G3LX

Filtro EMC

Monofase
200... 240V —O\\>

Filtro EMC

| Se—
(+10%, —15%) —O%

50-60 Hz +-5%

Se il ponticello PLC-P24: NPN con alimentazione interna (uscita NPN a CM1)
Se il ponticello PLC-CM1: PNP con alimentazione interna (uscita PNP a P24)

PLC
_ —
O O 1)
O G 2 (git)
O O 3 (vel. massima)
Terminale — .
b MUt iNGresso O O 4 (spezione)
X . -_ Q G 5 (i Spe_a ingresso a PLC:
Alimentazione J— mmx - 12 87?] (\:/ccc
esterna O O 6 (Reset) P
" Idc (27 Ve.c.) = 5,6 mA
) B ! —
Terminale O O Gs1
i si S 250 Ve.a. / 30 Ve.c.
arresto di sicurezza O O 6S2 a/soec.
oMt 1 Ainduttivo

NOTA: non collegare CM1 alla messa a terra

Alimentazione
esterna

+10Ve.c.
Terminale ov [E
-10Ve.c

ingresso
analogico

0.. 10V
J—10... +10V
0..20 mA

~

Terminale
uscita

1 ] i

~ NOTA: non collegare L alla messa a terra

0.. 10V

analogica

-

AN
AN
AN

NOTA: non collegare
CM1 alla messa a terra

H 1ovee
0 z=10k0hm, max 12V
02 z=10k0hm, max 12V

Ol z=1000, max 24 mA

Min 1Ve.c., 1 mA

250 Ve.a.

5 Aresistivo

1A induttivo

Min 1Vc.c., T mA

Tensione di uscita
Max 2 mA

Corrente in uscita
Z consentita = 250 Ohm

OPT1C

Uscita a impulsi da 10 V FM PWM
Tranne per F/I digitale mon.
(50% carico di lavoro 0-3,6 kHz)
Carico massimo 1,2 mA

NOTA: dispositivi progettati per supportare I'uscita dell'inverter

Uscita dV/dt Contattori di uscita
Reattanza c.a.  (per EN-81, 2

Pud essere richiesta richiesto quando non

se la lunghezza del i utilizza L'ARRESTO
cavo supera i 50 m DI SICUREZZA)

Cavo schermato del
motore (per ridurre al
minimo le EMC emesse).
Mettere a terra entrambe le
estremita

7N

\)—O Encoder
'I‘o—oI ! M/ PM —(TL
b R
o~ 2‘-—%1 Motore
4 4

(peril Resistenza

miglioramento di frenatura

delle armoniche) LX <= 22 kW

0 corto

Console di programmazione
~ standard con display LCD
(standard)

Rele
multifunzione

J. Scheda opzionale 1

I Cavo schermato della resistenza
—— (per ridurre al minimo le EMC emesse).

— Schede dell'encoder

[

J- Scheda opzionale 2

— /0 esteso
0PT2C — Opzioni Fieldbus
RS485
Caratteristiche morsettiere
Terminale Descrizione Funzione (livello del segnale)

R/L1, S/L2, T/L3

Alimentazione del circuito principale

Trifase 380...480 V

Ro, To

Alimentazione del circuito di controllo

Monofase 200...240 V per qualsiasi classe di tensione

U/T1, VIT2, W/T3

Uscita inverter

Collegamenti del motore trifase (IM/PM)

Collegato normalmente tramite barra di cortocircuito. Rimuovere la barra di cortocircuito tra

PD/+1, P/+ Terminale reattanza c.c. esterna +1 e P/+2 se & collegata una reattanza c.c.
) . Per il collegamento di una resistenza di frenatura esterna. (transistore di frenatura integrato
P/+, RB Resistenza di frenatura esterna ) R
per 22 kW o dimensioni inferiori)
Terminale di connessione - . .
P/+, N/- allunita di frenatura Collegare le unita di frenatura opzionali
S Messa a terra Terminale di messa a terra. Eseguire la messa a terra con un‘ampia area.

LX

13
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Circuito di controllo

Modello| N°. |Nome segnale Funzione Livello segnale
g H Alimentazione per potenziometro analogico 10 Ve.c., 20 mA max
] - - -
£ Tensione ingresso analogico
E'g o Riferimento velocita/Polarizzazione di coppia (cella di carico) 0...12 Ve.c. (10 k)
Th= Tensione ingresso analogico _
?-,-'-E 02 Riferimento velocita/Polarizzazione di coppia (cella di carico) 0...+/=12Vee. (10kO)
r o In logico di t
L@ gresso analogico di corrente
3 ol Riferimento velocita/Polarizzazione di coppia (cella di carico) 4..20 mA (100 2)
_E’ L [Alimentazione comune analogica -
AM |Uscita analogica tensione multifunzione Impostazione di fabbrica: Frequenza di uscita 2 mA max.
R
28 ) ) L ) ) - o 4..20 mA
gg AMI |Uscita analogica corrente multifunzione Impostazione di fabbrica: Frequenza di uscita (imp max 250 Q)
=
FM |Uscita monitor PWM Impostazione di fabbrica: Frequenza di uscita g.é1ISH\z/(;1.1céx
g P24 |24 Vc.c. interna Alimentazione per segnale ingresso contatto 100 mA max.
)
3E
g%' cM1 |ingresso comune Terminale comune per P24, TH e terminali di monitoraggio analogico (AM, AMI, FM)
E 9 Nota: Non collegare alla messa a terra
Z
1 Impostazione di fabbrica: Su (UP)
2 Impostazione di fabbrica: Giu (DWN)
3 Impostazione di fabbrica: Impostazione multivelocita 2 (SPD2)
Ingresso multifunzione 27 Vc.c. max.
4  |Quando gli ingressi di sicurezza GS1 e GS2 sono abilitati Impostazione di fabbrica: Ispezione 1 (INSP1) Impedenza ingresso
tramite il DIP-switch SW1 hardware, le impostazioni 4,7 kQ
2 2 5 multifunzione 78:GS1 e 79:GS2 sono obbligatorie. Impostazione di fabbrica: Segnale livellamento (LVS) Corrente max.
c.9 5,6 mA
N E 6 Quando gli ingressi di sicurezza non sono abilitati, & possibile |Impostazione di fabbrica: Reset (RS) On: 18 Vc.c.
cH utilizzare GS1 e GS2 come ingressi multifunzione standard. 0 superiore
7 Impostazione di fabbrica: Ispezione 2 (INSP2)
GS1 Impostazione di fabbrica: Ingresso di Sicurezza 1 (GS1)
GS2 Impostazione di fabbrica: Ingresso di Sicurezza 2 (GS2)
Logica NPN: Cortocircuito P24 e CM1
PLC |Ingresso multifunzione comune Logica PNP: Cortocircuito PSC e CM1
Con l'alimentazione esterna rimuovere la barra di cortocircuito
11a
Impostazione di fabbrica: Segnale di controllo freno (BRK) Potenza massima
[ ¢ contatto relé:
9 12 250 Vc.a. 5 A (carico R)
® a . . . Impostazione di fabbrica: Segnale di controllo contattore 250 Vc.a. 1 A (carico )
w Uscita multifunzione CON v A (carico R
2 12¢ ( ) 30Vc.c.5 (car!co )
© 30 Ve.c. 1 A (carico I)
n Potenza minima
13a 1Ve.c. 1 mA
Impostazione di fabbrica: Inverter pronto (IRDY) ¢c.im
13c
AL1 |Uscita a relé (normalmente chiuso) 23??:;8
© - N Impostazione di fabbrica: Segnale di allarme (AL) 250 Voa. 2 A
.E'% AL2 |Uscita a rele (normalmente aperto) A funzionamento normale AL2-AL.0.
714 AL1-ALO aperto
> AL2-ALO chiuso 250 Ve.a. 1A
ALO |Comune Uscita a rele Carico |
250 Vc.a. 0,2 A
g Funzioni terminale SC come terminale comune
2 TH |Terminale di ingresso termistore esterno 100 mW minimo 0..8 Vc.c.
3 Impedenza a errore di temperatura: 3 kQ
SP
. Terminali Modbus RS485 - Ingresso differenziale
£ SN
£
] RP
Terminali resistenza di terminazione RS485 - -
SN
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Dissipazione di calore inverter
Trifase, classe 400 V

Modello 3G3LX- A4037 | A4040 | A4055 | A4075 | A4110 | A4150 | A4185
Capacita 400 V 5,7 5,9 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3
A 480V 6.8 71 | 116 | 158 | 207 | 266 | 315
Corrente nominale (A) 9 11 14 19 25 32 38
Dissipa- | Perdite con carico del 70% 179 242 242 312 435 575 698
zione
di <(=3J;>re Perdite con carico del 100% 235 325 325 425 600 800 975
Efficienza a potenza nominale 94,0 94,4 94,4 94,6 94,8 94,9 95,0
Metodo di raffreddamento Raffreddamento ad aria forzata

Reattanza c.a. ingresso

Reattanza c.a. LX
Alimentazione CONTATTORE
N U aaa X RIS
~_/ |
—~ ¢ \Y ALY S22
T | w Z T3
f—m YY) ®
Classe 400 V
Uscita massima
applicabile del Modello Valore di corrente A | Induttanza mH
motore kW
3,7 AX-RAI03500100-DE 10,0 3,5
4.0..7,5 AX-RAI01300170-DE 17,0 1,3
11,0...15,0 AX-RAI00740335-DE 33,5 0,74
18,5 AX-RAI00360500-DE 50,0 0,36
Reattanza c.a. di ingresso per EN12015
Classe 400 V
Uscita massima . .
L Valore di Resistance Induttanza
apnggfgglﬁveel lesale corrente A mQ mH
3,7 AX-LX-RAI4037-CE 9 150 10,6
4,0 AX-LX-RAI4040-CE 11 129 8,7
5,5 AX-LX-RAI4055-CE 14 100 6,8
7,5 AX-LX-RAI4075-CE 19 50 5
11,0 AX-LX-RAI4110-CE 27 21 3,5
15,0 AX-LX-RAI4150-CE 34 19 2,8
18,5 AX-LX-RAI4185-CE 4 15 2,3
Reattanza c.c.
LX
Alimentazione
CONTATTORE
N
N
~
PD/+1 © P/+
Lol
Reattanza c.c.
Classe 400 V
Uscita massima
applicabile del Modello Valore corrente | Induttanza
motore kW
3,7 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
5,5 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
11,0 AX-RC02330307-DE 30,7 2,33
15,0 AX-RC01750430-DE 43,0 1,75
18,5 AX-RC01200644-DE 64,4 1,20
Reattanza c.a. uscita
Classe 400 V
Uscita massima
applicabile del Modello Valore zorrente I"dl:‘t:ﬁ"za
motore kW
4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
5,5 AX-RA004600110-DE 11,0 4,60
7,5 AX-RA003600160-DE 16,0 3,60
11 AX-RA002500220-DE 22,0 2,50
15 AX-RA002000320-DE 32,0 2,00
18,5 AX-RAO01650400-DE 40,0 1,65

LX
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Modelli disponibili

Alimentazione

Contattore

©

Cavo per console

®

Software per PC: CX-Drive,

CX-One

©)

Console remota

Reattanza remota a 5 linee LCD
c.a. ingresso :
@ | | Unita opzionali
Filtro | |
—__1 I | Unita di frenatura
______ '
_________ 1
LX ) @
—_————— == Resistenza di frenatura
________ |
® ——— L @
Toroide | Reattanza c.c.
Motore - = @
Reattanza c.a. uscita
Messa a terra
3G3LX
Descrizione
Corrente Modello
Tensione Max kW motore nominale A 3G3LX-
3,7 9 A4037-E
4,0 11 A4040-E
55 14 A4055-E
Trifase 400 V 7,5 19 A4075-E
11 27 A4110-E
15 34 A4150-E
18,5 41 A4185-E
(@ Filtri di linea
Filtro di linea
. . . Corrente Perdita
Tipo Tensione Modello 3G3LX-[] Modello filtro nominale (A) Nom/Max kg
) A4037 AX-FIL3010-SE 10 3,3/53 mA 1,0
Filtro per . A4040/A4055 AX-FIL3015-SE 15 3,3/53 mA 15
alimentazione Trifase 400 V
principale A4075/A4110 AX-FIL3030-SE 30 3,4/58 mA 2,1
A4150/A4185 AX-FIL3053-SE 53 3,4/58 mA 4,1
Filtro per
alimentazione Monofase 200 V Tutti i modelli AX-FILC2008-SE 8 0,73/1,46 mA 0,17
di controllo™

" Per soddisfare le normative EMC, & necessario installare un filtro AX-FILC2008-SE sull'alimentatore di controllo.
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(@) Reattanze AC di ingresso

Trifase, 400 Vc.a.

Modello inverter 3G3LX-[]

Modello Reattanza c.a.

A4037 AX-RAI03500100-DE
A4040/A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
A4185 AX-RAI00360500-DE

(1) Reattanze AC di ingresso per EN12015

Trifase, 400 Vc.a.

Modello inverter 3G3LX-[]

Modello Reattanza c.a.

A4037 AX-LX-RAI4037-CE
A4040 AX-LX-RAI4040-CE
A4055 AX-LX-RAI4055-CE
A4075 AX-LX-RAI4075-CE
A4110 AX-LX-RAI4110-CE
A4150 AX-LX-RAI4150-CE
A4185 AX-LX-RAI4185-CE

(1) Reattanze c.c.

Trifase, 400 Vc.a.

Modello inverter 3G3LX-[]

Modello Reattanza c.c.

A4037 AX-RC06400116-DE
A4040/A4055 AX-RC04410167-DE
A4075 AX-RC03350219-DE
A4110 AX-RC02330307-DE
A4150 AX-RC01750430-DE
A4185 AX-RC01200644-DE
@ Toroidi
Modello Diametro Caratteristiche
AX-FER2515-RE 25 Per motori da 15 kW o inferiori
AX-FER5045-RE 50 Per motori da 18,5 kW
(@) Reattanza c.a. di uscita
400 V

Modello 3G3LX-[]

Modello Reattanza c.a.

A4040 AX-RAO07300080-DE
A4055 AX-RA004600110-DE
A4075 AX-RAO03600160-DE
A4110 AX-RAO02500220-DE
A4150 AX-RA002000320-DE
A4185 AX-RAO01650400-DE

@ Accessori

Tipo Modello Caratteristiche Funzione
AX-OPO05-E Console remota LCD Console remota LCD a 5 linee con funzione di copia, lunghezza cavo max. 3 m.”
gr?)gsrglrir?\ia- 3G3AX-CAJOP300-EE |Cavo console remota Cavo di 3 m per il collegamento alla console remota
zione 3G3AX-0OP01 Console remota LED Console remota LED, lunghezza max. cavo 3 m
4X-KITMINI Kit di installazione per la console LED |Kit di installazione per la console LED sul pannello
Accessori SGSAX__PCACN2 Convertitore USB/cavo USB Cavo di collegamento RJ45- USB
Convertitore USB

"1 Per i modelli con firmware 4287 e 4288, sulla console verranno visualizzate solo 2 linee di testo.

(3 Schede opzionali
Tipo Modello Caratteristiche Funzione
Ingressi a impulsi (differenziali) A, B e Z (ingresso RS-422)
3G3AX-PG Ingresso comando posizione treno impulsi (RS-422)
: Uscita monitoraggio a impulsi (RS-422)

Gamma di frequenza PG: 100 kHz max

Encoder 3G3AX-ABS Due schede di ingresso encoder che supportano

Retroazione Scheda opzionale controllore velocita PG |Ingressi a impulsi (differenziali) A, B e Z (ingresso RS-422)

3G3AX-ABS30

EnDat2,1e2,2

Hiperface

3G3AX-ABS —> Gamma di frequenza PG: 100 kHz max
3G3AX-ABS30 —> Gamma di frequenza PG: 30 kHz max per migliorare
l'immunita ai disturbi

Opzionale SJ-EIO

Scheda di espansione /O

5 ingressi digitali, uscita a 2 relé e 1 uscita a collettore aperto

LX
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@ Unita di frenatura, modulo resistenza di frenatura

Inverter Resistenza di frenatura
L Resistenza Resistenza esterna 10%ED
i ax. :Iir(‘;‘?lg(elﬁ Circuito di Resistenza min. | collegabile in 10 s max per circuito integrato | .
Tensione motore frenatura collegabile O S 5 s max per circuito di frenatura % coppia frenante
KW - AX-BCRLJ L :
Trifase continuo Q Modello AX- Resist. Q
3,7 4037 70 200 REMO02K1110-IE 110 55
4,0 4040 70 200 REMO02K1110-IE 110 50
55 4055 70 200 REMO02K1110-IE 110 40
E‘t(r’i?a\sle) 7.5 4075 Integrato 35 150 REMO3K5085-IE 85 45
11,0 4110 35 150 REMO3K5085-1E 85 30
15,0 4150 24 100 REM19K0032-1E 32 65
18,5 4185 24 100 REM19K0032-1E 32 55
Valori raccomandati con rapporto di taglia 2:1, velocita dell'ascensore 1 m/s e utilizzo medio
(& Software per PC
Tipo Modello Caratteristiche Installazione
Software CX-Drive Software per personal computer Tool software di configurazione e monitoraggio
CX-One Software per personal computer Tool software di configurazione e monitoraggio
TUTTE LE DIMENSIONI INDICATE SONO ESPRESSE IN MILLIMETRI.
Per convertire i millimetri in pollici, moltiplicare per 0,03937. Per convertire i grammi in once,
moltiplicare per 0,03527.
In prospettiva di future migliorie al prodotto, le informazioni contenute nel presente documento
Cat. No. 1119E-IT-03 sono soggette a modifiche senza preavviso.
18 Inverter



OmRroN

19



OMmRON

OMRON EUROPE B.V. Wegalaan 67-69, NL-2132 JD, Hoofddorp, Paesi Bassi. Tel: +31 (0) 23 568 13 00 Fax: +31 (0) 23 568 13 88 industrial.omron.eu

ITALIA

Omron Electronics SpA

Viale Certosa, 49 20149 Milano
Tel: +39 02 326 81

Fax: +39 02 32 68 282
industrial.omron.it

Milano Tel: +39 02 327 77
Bologna Tel: +39 051 613 66 11
Terni Tel: +39 074 45 45 11

SVIZZERA

Omron Electronics AG
Blegi 14

CH-6343 Rotkreuz

Tel.: +41 (0) 41 748 13 13
Fax: +41 (0) 41748 13 45
industrial.omron.ch

Romanel  Tel: +41 (0) 21 643 75 75

Austria
Tel: +43 (0) 2236 377 800
industrial.omron.at

Belgio
Tel: +32 (0) 2 466 24 80
industrial.omron.be

Danimarca

Tel: +45 43 44 00 11
industrial.omron.dk

Finlandia
Tel: +358 (0) 207 464 200
industrial.omron.fi

Francia
Tel: +33 (0) 156 63 70 00
industrial.omron.fr

Germania
Tel: +49 (0) 2173 680 00
industrial.omron.de

Norvegia
Tel: +47 (0) 22 65 75 00
industrial.omron.no

Paesi Bassi
Tel: +31 (0) 23 568 11 00
industrial.omron.nl

Polonia
Tel: +48 22 458 66 66
industrial.omron.pl

Portogallo
Tel: +351 21 942 94 00
industrial.omron.pt

Regno Unito
Tel: +44 (0) 870 752 08 61
industrial.omron.co.uk

Repubblica Ceca
Tel: +420 234 602 602
industrial.omron.cz

Russia

Tel: +7 495 648 94 50
industrial.omron.ru

Spagna
Tel: +34 913 777 900
industrial.omron.es

Sud Africa
Tel: +27 (0)11 579 2600
industrial.omron.co.za

Svezia
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
industrial.omron.se

Turchia
Tel: +90 212 467 30 00
industrial.omron.com.tr

Ungheria
Tel: +36 1399 30 50
industrial.omron.hu

Altri rappresentanti
commerciali Omron
industrial.omron.eu

CD_IT-0t+LX+Brochure

Sistemi di automazione

o Controllori programmabili (PLC) e Interfaccia uomo-macchina (HMI) /0 remoti
e PCindustriali ® Software industriali

Motion & Drive

e Schede controllo assi ® Servosistemi e Inverter ® Robot

Controlli

* Termoregolatori ® Alimentatori switching e Temporizzatori

e Contatori ® Strumenti di misura digitali ®Relé per circuito stampato
® Relé perimpieghi generali ® Relé di controllo e misura e Relé statici (SSR)
e Finecorsa eMicrointerruttori ® Pulsanti e Contattori, relé termici e interruttori automatici

Sensori e componenti per la sicurezza
® Sensori fotoelettrici ® Sensori di prossimita ®Encoder ® Unita di controllo per sensori
e Sensori di spostamento ® Sensori di misura e Sistemi di visione e Reti di sicurezza

e Barriere fotolettriche di sicurezza  Relé e moduli di sicurezza a relé

e Finecorsa di sicurezza e Pulsanti di emergenza

Nonostante la costante ricerca della perfezione, Omron Europe BV e/ le proprie societd controllate e consociate,
ichic i i ioni descritte

non garantiscono o non rilasciano alcuna

riguardo la 0

in questo documento. Omron Europe BY e/o le proprie societd controllate e consociate si riservano il diritto di apportare,

in qualsiasi momento, modifiche senza preawviso.



